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Uriin Hakkinda Genel Bilgi

Uriin Konumlandirmasi - Tasarim - Teknik Ozellikler



MP2000: Palet Tasima icin Tasarlandi

Akilli Katlar Arasi Palet Tasima AMR'si

Katlar arasi tasimaya odaklanan PUDU MP2000, proje bazli
ve karmasik insansiz transpalet yeteneklerini kolayca ve
hizli bicimde tekrarlanabilir, standartlastirilmis bir Grine
doénusturdar.

Hedef musteriler : Ekspres lojistik, e-ticaret depolama ve
uretim isletmeleri.

Kullanim senaryolari : Yukleme rampalari, depolar, hat yani
depolama alanlari ve Uretim atolyeleri.

Gorevler: Noktadan noktaya, noktadan alana ve alandan alana tasima.

Sagladigi deger : Daha hizli devreye alma, daha yUksek operasyonel
kapasite ve daha az manuel mudahale.
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Otonom Bir Lojistik Déngiisii icin Alti Temel Yetkinlik

Tak ve Gahlistir
3D SLAM - Robot Uzerinde Yerlesik Zeka

Dakikalar icinde Haritalama

Akilli Filo Koordinasyonu

Otonom Karar Verme - Cevrimdisi
Coklu Robot Koordinasyonu

A

-
&

Cok Yonlu Algilama Guvenligi

Coklu Sensor Paketi - Durma ve
Kacinma / Alternatif Rota - Proaktif
Uyarilar

Yapay Zeka Temelli Otonomi

Yapay Zeka ile Kendi Kendine Ogrenme
Dinamik Depolama Konumlari
Yuk Profili Olcimu

20 Saniyede Catal Yerlestirme
20 Saniyede Catal Girisi - 1,6 m/sn

loT Entegrasyonu

loT Genisletilebilirligi
Esnek Otomatik/Manuel Gecis
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Temel Bilesenler: Guvenli Calisma

Ust Goriis Kamerasi

Uyari Lambasi

Glivenlik Konturu
Projektorii

On Gériis Kamerasi

3D LiDAR

Acil Durdurma

Gosterge Isigi

Carpisma Anahtari

2D LiDAR

I PUDU MP2000



Temel Bilesenler: Akilli Calisma

..................................... On Gériis Kamerasi

------------------------------------ LCD Ekran

------------------------------- Kumanda / Yénlendirme Kolu

Derinlik Kamerasi

Paletin DogruKonumda
_____ Oldugunu Algilayan Sensoér

e Tahrik Tekerlegi

Yardimci Tekerlek et

e PUDU MP2000



Temel Bilesenler: Esnek Sarj

Gﬁg Anahtal'l ........................ .
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sa rj Portu @ reeeeereeeeens ..'.'.

s==== CXCUETIRTEIRS Otomatik Sarj Portu
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Temel Teknik Ozellikler: 2 Ton Palet Tasima

2.
D

Tasima Kapasitesi

2000 kg
*

%@ Gatal Girisi

20 sn
Y

@ Yiksuz / Yukli Hiz

1.6/1.2m/s

% Calisma Siiresi

12 saate kadar

w

4 ‘) Devreye Alma Hizi

Dakikalar

I Catal Kaldirma
Yiksekligi Arahig:

80-200 mm

Catal Dis Genisligi
(2 SKU Secenegi)

i -

550/620 mm

+ Maksimum Palet
Sapmasi/
Acisal Sapma

15¢cm/15°
DAg

&

Minimum Diiz
Koridor Genisligi
(Yuksuz)

1.T m

w

‘E’ Dik Agili istifleme

Koridoru Genisligi

2.0m
DA

§1F' Esik / Bosluk Gegisi

10/35 mm

Tirmanma Egimi
Yiikli / Yiksiiz

3°/8°

Teknik 6zellikler, ortaklasa teyit edilen 6ne ¢ikan hususlar matrisine ve parametre cizelgesine tabidir.
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L3 MP2000 Ayrintili Teknik Ozellikler

Genel Boyutlar 1585 x 910 x 1870 mm Lazer Tabanli Engel Kacinma Onde Cift LIiDAR
3D LIiDAR Tabanli

Toplam Agirlik 420 kg sbEngel Racinre Engel Kacinma
Maksimum Yuk 2000 kg Tampon Algilama Mevcut
Maksimum Kaldirma Yuksekligi 200 +5 mm
S . Palet Konumu Algilama Mevcut
Catalin Indirilmis Yuksekligi 80 5 mm
" . Acil Durdurma Butonu Mevcut
Donus Yaricapl 1350 mm C_;uve.nllk .
Ozellikleri
I 2000 mm, 12001000 mm Palet Uyari Lambasi Mevcut
Teme i it : -2 (1200 mm catal dogrultusunda)
Arellikler Dik Acili Istifleme Koridoru Genisligi "{5c, mm, 1200800 rmm Palle )
(1200 mm catal dogrultusunda) Kontur IsiQl Mevcut
Catal Boyutlari (U x G x V) 130 x 160 x 60 mm . . .
—Ty : Catal Ucu Guvenlik Korumasi Catal Ucu Lazeri
Catal Dis Genisligi 620 mm (24,41 ing)
Navigasyon Yontemi 3D LIiDAR-SLAM, VSLAM Sesli ve Gorsel Alarm Mevcut
Calisma Ortami E:;Tlrlwker?wi;/LGSé%IS Ses Modul{ Istege Bagl Eklenti
Depolama Ortam Sicaklik: -20°C ile 60°C; Nominal Gerilim DC 512V
bagil nem: <%85 RH inal . h
Zemin Gereksinimleri Duz ve purtzsuz yuzeylere Nominal Kapasite 49 A
sahip i¢c mekan ortami Sarj Yontemi Otomatik/Manuel
Palet Hizalama Sapmasi Toleransi <15° Batarya vaklasik 2 saat, giris gerilimi
Maksimum Hiz 12/1,6 m/sn (Yuklu/Yuksuz)  Ozellikleri Sarj Stresi o k%020v~2'4oygac -
Calisma Asllabilir Maksimum YUkseklik 10 mm ores! 1605\?3133\'/;'56%” o
Performansi Asilabilir Maksimum Bosluk 35 mm o 12 saat (Yksiiz)
Tirmanma Egimi 3°/8° (Tam YUKIU/Yiksiz) Batarya Calisma Suresi ’

6 saat (Maksimum yuk)
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Uriin Uygulamalan

PUDU Hakkinda
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Uriin Nitelikleri N

Hizli Devreye Almadan Cok Yonli Glivenlige Q\‘ &



Gercek Otomasyon Yalnizca Hareket Etmekten
Fazlasini Yapar

i 191
) m— Al
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Algila Karar Ver

191t
131
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URUN NiIiTELIKLERI

Ucta /Robot Uzerinde
Kapali Dongu

Goruntu ve 3D LIDAR _Reflektor veya Zemin Her Robot Temel Gérevleri
ile Konumlandirma Isaretleyicisi Gerekmez Bagimsiz Olarak Tamamlar

3D SLAM Sifir Saha Tadilati
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Farkli Yik Tastyicilarla Uyum igin
Kendi Kendine Ogrenen Yapay Zeka

SahayiRobota Degil,” ===

Robotu Sahaya Uyduru,-
,

Uc Kizakli ve Cevre Tabanli Paletler Ozel Yiik Tasiyicilar
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Yapay Zeka ile Depolama Algilama,
Kesintisiz Palet Tasima

Depolama Konumu
Doluluk Algilama

Bos yuva uygunlugunu ve palet konumlarini otomatik olarak algilar; ardindan en uygun alma veya birakma noktasini secer ve tamamen
otonom tasima icin rotayi planlar.
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Uyarlanabilir Hizalama,
Hassas Catal Girisi

Manuel yeniden hizalama gerekmez. PUDU

MP2000 yuk taslyicinin konumunu ve acgisini
algilar, ardindan catal giris rotasini otomatik
olarak ayarlar.

15 cm'ye kadar konumsal sapmayi ve 15°'ye
kadar acisal sapmayi tolere ederek karmasik
ortamlarda dahi hassas ve guvenilir yuk alimi
saglar.

Manuel Yeniden Hizalama Gerekmez
Otomatik Algilama ve Sahaya Uyum

15cm/15°

Konum / Acl Sapma Toleransi
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Akillh Gegis Mesafesi
Degerlendirmesi

Yukun boyutlarini ve dis hatlarini algilayarak

guvenli gecis icin gereken alani gercek
zamanli hesaplar.

Karmasik ortamlarda 10 mm'ye kadar
esikleri ve 35 mm'ye kadar bosluklari asabilir.

“Daha Akilli ve Giivenli Navigasy
" Yapay Zeka Destekli Yiik Alg
ve Ge¢is Mesafesi Degerlendirn
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Akilli Filo Koordinasyonu -

-
T leo w

Ag veya sunucu gerektirmeden birden fazla
cihazin sahada otonom bicimde birlikte
calismasini saglar.

Akilh Trafik Dagitik Otonom
Bolgesi Kontrolu Is Birligi

Otonom Planlama ve Trafik Zamanlama Ag veya Sunucu On Kosulu Gerekmez

eesss—— PUDU MP2000




20 Saniyede (ﬁatal Yerlestirme

| C—

Her Yiuk Alrr!a Suresini Kisaltin.
Her Verimli Is Glniini Uzatin.

\

20 sn 1.6/1.2m/sn

Tam Catal Girisi YUksUz / YUkIU Hiz
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Dar Koridorlarda Daha Fazla Depolama Alani

2 m'ye kadar dar koridorlarda 90° aciyla
palet alabilir ve paletler arasinda 15 cm'ye
kadar dusuk mesafelerde calisabilir.
Depolama alaninin kullanimini en Ust
duzeye cikarir ve tesis genisletmeye
gerek kalmadan isletme buyumesini
destekler.

Dar Alanlarda Cevik Hare '

2.0m

Dik Acll istiflerme Koridoru Genisligi
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Cok Yonlu Algilama Guvenligi

Personeli, araclari, yukleri ve engelleri surekli
algilayarak riske dayali surus kararlari
alinmasini saglar.

Sabit Engellerin Etrafindan Sesli ve Gorsel Uyarilar
Alternatif Rota Olusturur,

Hareketli Engellerde Durur

Coklu Sensor Korumasi Tam 3D Mekansal Farkindalik Tek Bakista Anlasilir Durum Bilgisi
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loT Entegrasyonlari

J b

PUDU Link PUDU Asansor Kontrol Otomatik Otomatik
cagri Cihazi Modiilu Kapi Kontrolii Sarj Istasyonu

Gorevleri mobil, sistem ve saha uc¢ noktalari Uzerinden
PUDU Link, APl'ler veya goérev ¢agri cihazi araciligiyla
gonderin.
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Her ihtiyaca Uygun Esnek Gérev Atama Yoéntemleri

Robot
PUDU Link Ekranindan PUDU PDA ile APl ile
Tetikleme Cagri Cihazi Tarama Gorev Atama

Gorevleri dogrudan Robot ekranindan loT Modiilu Gorev atamak icin Acik API
atamak icin PUDU tek dokunusla yuva/konum bilgisini Arayuzu
Link uygulamasina gorev baslatma PDA ile tarayin

baglanin
Dakikalar Dakikalar Saatler <1Gun 1-2 Ay

W TR TR w
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Esnek Cift Modlu Calisma

Otonom ve manuel modlar arasinda sorunsuz gecis yapar; rutin gorevleri bagimsiz
yuruturken gerektiginde operator destegine izin vererek guvenilir ve kesintisiz

operasyon saglar.

Manuel Mod Otonom Mod

essssm— PUDU MP2000



Alt1 Yetkinlik, U¢c Temel Sonuc Saglar

Daha Yuksek
Operasyonel
Kapasite

N Daha Hizli a Daha Glivenilir

= < Devreye Alma Operasyonlar

B Sahada Tadilat @ Otonom Konumlandirma

Gerektirmez ve Engel Kacinma 20 Saniyede Catal Girisi

Yuksek Hizli
Agir YUk Tasima

.;:"g;: Robot Uzerinde Yerlesik
%l Zeka Donglsi Tap

Cevrimdisi Filo is Birligi

Hizli Haritalama ve f) Insan-Makine Cift 7/24 Enerji Yonetimi
(@)

Depo HaritasI Olusturma Kontrolu
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PUDU Hakkinda

essssm— PUDU MP2000



L]

REERE W




Tek Noktadan Depolama Konumundan Izgara Tabanli
Alma ve Birakma Alma ve Birakma Alma ve Birakma
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Tek Noktadan Alma ve Birakma: Palet Hizalama Sapmalarini
Tolere Eder, Dar Koridorlarda Guvenilir Calisir

v

Sorun noktalari: Tutarsiz manuel operasyonlar, paletlerin Sorun noktalar:: ilk saha planlamasinda koridor gecisleri icin yetersiz
yerlestirilmesinde dnemli sapmalara yol acar. alan birakilabilir.

Sektor ortalamasi: 5 cm konumsal ve 5° agisal sapmay! Sektor ortalamasi: Dar gecislerle karsilasildiginda daha genis

tolere eder. koridorlardan dolasmak gerekir.

PUDU avantaji: Paleti tekrar tekrar dizeltmeye gerek kalmadan PUDU avantaji: 2,0 m dik acili istifleme koridoru ve yuksiiz durumda
guvenilir catal girisi icin 15 cm yanal ve 15° acisal sapmayi 1,1 m gecis kabiliyeti sayesinde dar alanlarda kararli calisma saglar.
tolere eder.
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Depolama Konumundan Alma ve Birakma:
Coklu Tasiyici Uyumlulugu ve Aktif Engel Kaginma

Sorun noktalari: Giris ve cikis operasyonlarinda Sorun noktalari: Yapilandirilmamis

farkli palet turleri ve olculeri kullanilir.

Sektor ortalamasi: Standart palet 6zelliklerine
bagimlidir ve uyumluluk sinirhdir.

PUDU avantaji: U¢ kizakli ve gevre tabanli
paletlerle uyumludur; yapay zekanin kendi
kendine 6grenme yetenegi farkl yuk
tastyicilara uyum saglar ve saha uyarlama
maliyetlerini dusurur.

operasyonlarda gecici olarak birakilan drtunler
koridorlari kapatabilir.

Sektor ortalamasi: Sabit engeller karsisinda
yerinde durur; bu durum rota tikanikligina
ve gorev gecikmelerine yol acar.

PUDU avantaji: 3D ve 2D LiDAR, sabit
engelleri algilar ve otonom olarak
cevresinden alternatif rota olusturur.

Sorun noktalari: Manuel stok kontrolleri, yuk
denetimi ve insan-ara¢ guvenliginin izlenmesi.

Sektor ortalamasi: Beklenmedik personel,
forklift ve diger dinamik riskleri tanimlama
kabiliyeti sinirhidir.

PUDU avantaji: Coklu sensoér algilama, proaktif
kacinma ve net durum uyarilari saglayarak
daha guvenli operasyonlar sunar.



Izgara Tabanli Alma ve Birakma:
Dolulugu Algilar ve Hedef Konumlari Otomatik Secer

CESTER T L] ™ I — . l
; m =

Sorun noktalari: Depolama konumlarinin kurulumu zaman alir. Sorun noktalari: Cihaz Uzerindeki sinirli zeka, konum durumunu
izlemek icin karmasik sistemlere ihtiya¢c dogurur.

Sektor ortalamasi: Konumlarin manuel olarak élculmesi, sisteme Sektor ortalamasi: Tavan kameralari ve merkezi kontrol sistemi,
girilmesi ve etiketlenmesi gerekir. alma ve birakma noktalarini atar.

PUDU avantaji: Bir depolama konumu grubunun baslangic ve bitis PUDU avantaiji: Robot Uzerindeki yapay zeka, konum dolulugunu
noktalarini tarayarak konum verilerini otomatik olusturur ve kurulum algilar, hedef konumlari kilitler, rotalari planlar ve durumu otonom
sUresini %80 azaltir. bicimde raporlar; boylece uygulama karmasikligini ve yatirim

maliyetlerini azaltir.
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Dort Temel Tasima Modu,

Baslica Palet Tasima Gorevlerini Kapsar

Nokta =) N%kta

Sabitisistasyonlan (= >
Arasinda Hassas Tasima

ROYREE * SRR -

Hassas Sabit Rota

Konumlandirma

Saglam ve
Gilivenilir

Alan =) Noktal

Hazirhk alanindan = <
uretim hattina ikmal
°
() -
Hazirhk Rota Hatta
Alanindan Planlama Teslimat

Alma

Nokta =) Alan

is istasyonundan
Tampon Alana

L2 B &

is

Istasyonundan Ot.o nom Tampon
Navigasyon Alana
Alma
Transfer

Alan == Alan

Bolgeler arasinda
toplu tasima dongiisu

R V) <

Bolgeler Toplu
Arasi Tasima
Zamanlama

Verimli
Devir / Akis



Ll Endiistriyel Senaryo: Uretim Hatti Oncesi ve
Sonrasi Lojistigi Birbirine Baglama

- — == Not: Giris/cikis kapsami yalnizca zemin depolama
3 I Bolge Yerlesimi -% MP2000 Lojistik Kapsama Alani alanlarini ve raflarin birinci seviyesini icerir.

— 111 s & W = ‘
- y ] - L] L

: Iila.r:ﬁrﬁé'(—:ldé Hat Yani Depolama ‘

Deposu
I e

3. Hat yani
teslimat

o
......

5. -Bitmi§ Ur(’mierin _.
cikis transferi

1 Hammadde
kabulUu

6. Bitmis urun
sevkiyati

essssm— PUDU MP2000



Depolama Senaryosu: Uctan Uca Giris ve Cikis Kapsamasi

Not: Giris/cikis kapsami yalnizca zemin depolama
L I Bolge Yerlesimi -% MP2000 Lojistik Kapsama Alani alanlarini ve raflarin birinci seviyesini icerir.

Ll |

-

s " v Raﬂarln Birinci
\),- - < ; (e Alanina Teslim

1. Kabul ve Depoya & { ; P SIS .
Yerlestirme T - 3 - e 2 :

F ,Zemm Depol_
2. Zemin Depolama : 6% 7;
Alanina Teslim
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Ekspres Lojistik: Bolgeler Arasi, Uzun Mesafeli

ve Kesintisiz Toplu Tasima

Alt sektor:
Dagitim Merkezi

Bosaltma » Tampon Alan
> Ayristirma » Konsolidasyon
» Sevk » Yukleme

Alt sektor:
Transfer Merkezi

Varis » Tampon Alan -» Transfer
» Sevk » Yukleme

Sektor: Ortalama Gunluk Palet Akisi:

Lojistik - Ekspres Teslimat 3.000-5.000+

Gorev: Yatay tasima

Sorun noktalari: Yogun saatlerde yliksek hacim, dar zaman araliklari,
kesintisiz vardiyalar, karmasik rotalar, sik kisa mesafeli ikmal, bolgeler
arasi transferler, is glicui eksikligi ve karma yaya-arac trafigi.

%D 2 Ton Tasima ((?) Hizh Yanit

Tam dolu paletleri tasir ve yogun 20 saniyelik catal girisi; sik ikmal,
donemlerde yuksek hacimli konsolidasyon ve bolgeler arasi
transferleri destekler. tasimayi destekler.

@ Daha Giivenli Operasyonlar

Tekrarlayan yatay tasima islerini

. | 12 t otomatiklestirir, sabit engellerin
$ar) zamanlamasi ve 12 saate etrafindan alternatif rota olusturur

kadar calisma suresi. ve insanlardan/araclardan proakti
olarak kacginir.

[ F Kesintisiz Galisma

essssm— PUDU MP2000



E-Ticaret Depolama: Giris, Toplama, Kontrol ve
Cikis Sureclerini Birbirine Baglama

Senaryo: Kabul ve hazirlik alani, yUksek raflarin
birinci seviye konumlari, toplama oncesi hazirlik
alani ve cikis konsolidasyon alani.

Sektor:

E-Ticaret Depolama

Ortalama Gunluk Palet Akisi:
350-1.200

Gorevler: Tam palet depoya yerlestirme, i¢ palet
transferleri, toplama ikmali ve c¢ikis konsolidasyonu.

Sorun noktalar: Siparis hacmi dalgalanmalari, sik konum degisiklikleri,
geciken ikmal, uzun bélgeler arasi hareketler, dar koridorlar ve karma

yaya-arag trafigi.

Daha Yiiksek Depolama
Yogunlugu
Yalnizca 2,0 m dik acili istifleme
koridoru gerektirir ve yuksuz
durumda 1,1 m koridorlardan
gecebilir.

2 Kesintisiz Dalga isleme

2 ton tasima kapasitesi ve 12
saate kadar calisma suresi, agir
yuklerin kesintisiz tasinmasini
saglar.

@ Hizli Alma ve Birakma

20 saniyelik catal girisi sik ikmal
ve depolama gorevlerini
destekler.

@ Daha Diisiik Uygulama
Maliyeti

Akilli depo kurulumu ve konum
doluluk algilama, insaat ve altyap!
yatirimini azaltir.
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Uretim: Uretim Ritmiyle Senkronize Tesis ici Tasima

Sektor: Ortalama Gunluk Palet Akisi:

Senaryo: Haommadde deposu, hat yani depo,
paketleme alani, bitmis drun deposu ve
sevkiyat rampasi.

Uretim 200-800

Gorevler: Hammadde dagitimi, hat yani ikmal, proses
transferi, bitmis lrlinlerin depoya yerlestirilmesi ve
sevkiyata teslim.

Sorun noktalari: Kati Giretim programlari, farkh tasiyici boyutlari ve
transfer noktalari, hat yani malzeme eksiklikleri, cok noktali teslimat,
proses darbogazlari, bolgeler arasi mekik tasima ve karma trafik.

Kesintisiz Agir Yiik
D @ Hizli Teslimat Yaniti

Beslemesi
2 ton tasima kapasitesi;
hammadde, ambalaj malzemesi, Yaklasik 20 saniyede kararl c¢atal
yari mamul ve bitmis Urunlerin girisi, sik malzeme ikmali ve
toplu teslimatini destekler. proses transferlerini destekler.
E;Lkll::a T:I;r astyicilarla a Karma Trafik Guvenligi
Uc kizakli ve cevre tabanl paletleri Sabit engellerin etrafindan otonom
destekler, 15 cm /15° sapmayi tolere olarak dolasir; hareketli personel ve
eder ve farkli taslyicilara uyum saglamak araclar karsisinda proaktif bicimde
icin yapay zekadan yararlanir. durur veya kacinir.
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Uriin Hakkinda Genel Bilgi

Uriin Uygulamalan

PUDU Hakkinda
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PUDU Hakkinda

Ticari hizmet robotlan sektériiniin klresel liderlerinden Pudu Robotics,
yapay zeka ve robotik teknolojileri araciligiyla isi kolaylastirmayi ve yasam
kalitesini artirmayi hedeflemekte; dunya genelinde 10 milyar insana hizmet
edecek kuresel bir akilli robotik altyapisi kurma vizyonuyla faaliyet
gostermektedir.

Pudu Robotics; robotik eklem modulleri ve hareket kontrolorleri dahil
olmak Uzere temel teknolojiler ve bilesenler gelistirmis, dunya genelinde
1.900'den fazla patent basvurusunda bulunmustur.

Bedenlenmis Navigasyon, Bedenlenmis Manipiilasyon ve Bedenlenmis
Etkilesim olmak Uzere U¢ temel teknoloji Uzerine kurulu Pudu Robotics,
'Tek Beyin, Coklu Beden' mimarisine dnculuk ederek 6zel amagli, yan
insansi ve insansi robotlardan olusan kapsamli bir Grin portfoyU
olusturmustur.

Pudu bugln doért ana Urun grubu sunmaktadir: servis/teslimat robotlari,
ticari temizlik robotlari, endlistriyel tasima robotlari ve genel bedenlenmis 3
yapay zeka ¢éziimleri.

CozUumleri perakende, konaklama, liretim, gayrimenkul ve tesis hizmetleri,
saglik, eglence ve spor, egitim ve kamu hizmetleri gibi sektorlerde yaygin
olarak kullaniimaktadir.

Pudu Robotics buglne kadar dinya genelinde 130.000'den fazla iinite
sevk etmis ve 85'ten fazla lilke ve bélgede faaliyet gostermektedir.
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Ticari Hizmet Robotlarinda Kiliresel 1 Numara

Gelire Gore Kuresel

Gelire Gore Sevkiyata Gore Ticari Temizlik Robotlari Sevkiyata Gore

KUresel Pazar Payi KUresel Pazar Payi Pazar Payi Uluslararasi Pazar Payi
Ticari hizmet robotlari kUresel Ticari hizmet robotlari Ticari temizlik robotlari Uluslararasi pazarlarda
pazarinda gelire gore 1. sira, kUresel pazarinda sevkiyata kUresel pazarinda gelire sevkiyata goére Cin merkezli
%25 pazar payil gore 1. sira, %23 pazar payl gore 1. sira, %29 pazar pay! ticari hizmet robotu sirketleri

arasinda 1. sira, %44 pazar pay!

TOP1 TOP1 TOP1 TOPI

85+ 1,000+ 50,000+ 150,000+

Ulke ve Boélge S=1alls Son Kullanici / MUsteri Dunya Genelinde Sevkiyat
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85'ten Fazla Ulke ve Bélgede Miisterilere Hizmet Veriyor

Overseas Subsidiary

s Japan

Ow;se_-s Subsidiary

South Korea United States

Rl Headquarter '
& R&D Center

Z Factory
F: | Overseas Subsidiary

ko - . R, © A Warehouse

L 4

~
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Onur ve Odiiller

Pudu Robotics, farkli sektorlerdeki kurum ve kuruluslardan genis capta takdir gérmustur.

@ reddot award
best of the best

Red Dot Award:
“Best of the Best”

Named among the top 25 for the
WIPO Global Awards

2

reddot winner 2025

Red Dot Award:
Product Design 2023 & 2025

CES Innovation Awards

International Design
Excellence Awards

IFEX Innovation Awards

DESIGN
AWARD

2025

iF DESIGN AWARD
2023 & 2025

Horeca
A Professional
Expo

HOSPITALITY INNOWATION PLANET

Horeca New Business

Models Awards

/N GOOD DESIGN
\Y/ AWARD 2022

Good Design Award

OMMER
KITCHEN
I_NNOVATIQN

CHALLENGE

GOLD
WINNER

2022

Winner of Commercial Kitchen
Innovation Challenge

INNOVATION
BY

DESIGN
2024

Fast Company
Innovation by Design Awards

IFSA Awards
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H
Kliresel Sertifikalar

Pudu Robotics'in tum robot Urun grubu dunya genelinde asagidaki sertifikalara sahiptir.

¥ INEocomm
@ B
k ‘ DEVELOPMENT ==

AUTHORITY SIRIM

CE FCC KC RCM IMDA TELEC CR SIRIM

¥ gl CERTIFICATE e MR AN S Declarstion of the RCM Canform
g @ TEFANAATS ANER AP e S T A i ol i TCcB = cB
1 Attestation of Conformity e [T . S——— The Radic Equipmsnt Regulations 2017 b Yl '
Bl o e 11077 v e 00 R ————— —— O
. Halder of Atiestation. Shenshen Putu Technslogy Co. Lid [y - Srevmem aby Featvarsgn o (3
harrpvla vy bty
a [ R S DA - o
2 LA LARRL TR TS e v, S
.

& ATESTACKON

ATTESTATION &  BESCHEMIGUNG
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H
Patentler ve Ticari Markalar

Pudu Robotics, bekleyen basvurular dahil olmak Uzere dunya genelinde 1.900 patente sahiptir. Ayrica 50'den fazla Ulke ve bolgeyi kapsayan
1.355 kUresel marka tesciline sahiptir.

— e — b o e g AT e

KW %R G B kW% A B WL AU H

« United States Patent 1o Putent o US 12233561 B2
Heelsl ) Dae of Pulenk: Feb, 25,2025

% i

e &

HIFHETO60668 | %
e

WEN PUD TECHNOLOGY Hinrmik

R L BAMNA S, EE, FrALA, AFIVED =
e TE WS — 5w ihic i e
BOWE R LSRRG, WO ORI A BOMOE R RS AR RN LR A A AW A .
HERE FREARSRE S1BO00 MMAIEA
B WA M o oW A EE MW A R O U BN i Rt Lot H L e B A R IT B — R A

B8R | RARE0 |
WA - R LR M feE

U R P TR T TR :
FEATEEMTARLE) EP4269044 25.06.2025
YR,
SLOPE LOCATION CORRECTION METHOD AND APPARATUS,
ROBOT Al LE S MEDIUM
R ] ;
| s
nen
smes WW2023-52 114 |
$305 BLR BRI, § {3, L&, RiL. R £ N R Y L, 4SRN . B, ik, WLt . Bt BHIEA T e i) \
ARAGGEALE. B, AELET FRCALL HBEEL VAN AT H, W, KLY FRERLE D ER L ARARES K Es. TR, MR BT FRCHAE +HRRE L -
St 64125 | B e
Kk B
et armpvs
0 N IR RN TR R BRI TR
| T B
URKUNDE | C CERTIFICAT

R R e i | w Fie

mFnAWE ".z WRAUABE b % B AN “i
e wiREn @ i wiwas ol s e ‘%

GREASLER EREEELET EREARLER

o
i

il
7

*gili istatistikler Ocak 2026 itibariyladir.
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il
Uygulama Sektorleri
Pudu Robotlariyla Her Sektore Gug¢ Katmak
Isi Kolaylastirir. Yasami lyilestirir

Yiyecek i NEIEINE PR Cn o, - Endustriyel
ve Icecek 1 : O S s —— % 72 : ] Tesisler

Depolama g . ~3 . — Gayrimenkul
ve Lojistik : . e " ve Tesis Hizmetleri

Hizmetleri '

Enerji ve Kamu 1} A h Sl 5 22 Veri Merkezleri ve 'i y i Madencilik ve Metaller
Hizmetleri TR ‘ e E T Yapay Zeka Altyapisi
- ;. - — = ',—' - p | ”

W
1 A
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PUDU MP2000 -* E

Otonom Lojistik ;i*
Operasyonlarina Gii¢ K’éf in i
. Hizli Devreye Alma "

R At ]
- Stirdliriilebilir ve Tutarli VerimIfitk Artisi =
- Esnek Uyum Kabiliyeti |
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